Robothadviselés és Kiberbiztonsag 2024

ROBOTHADVISELES 2024

Robottechnolégia és %
Kiberbiztonsag
TUDOMANYOS KONFERENCIA
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Felszélalas azonositdja: 2

Tipus: nincs meghatarozva

Mono kamera alkalmazasa légieszkozok IMU és GPS
szenzorainak hibadetektalasara

2024. november 27., szerda 9:20 (20 perc)

Eléadok: JEVUCZO, Gabor (HUN-REN SZTAKI); Dr BAUER, Péter (HUN-REN SZTAKI)
Szekcio osztalyozasa: PLENARIS ULES



